TABLAS DE LAS GAMAS FUNCIONES Y PARTICULARIDADES DE LOS MOTORES

MOTORES CABLEADOSY RADIO GABLEADO ‘ DECARRERA  FUNCIONES Y PARTICULARIDAD
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- PERSIANAS
Progresivo ,,,,,,,,; Ajuste manual ENROLLABLES
vammm | Progresivo
GAMA DE MOTORES CABLEADOS Progresivo DM| Eﬁ Ajuste manual
mm mm mm Wuﬂ progresivo k’%
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CABLEADO | PROGRESIVO X X X | x X
RADIO A DE CARRERA 0 PAR ARIDAD 0PCIO
)% PROGRESIVO DMI x X
\ m 4 modos
AUTO+SHORT (tubo corto) x Motor £ Y | | cme] st Pl]
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e PROGRESIVO: Ajuste manual de los finales de carrera progresivos con una herramienta de ajuste. Motor RADIO Hz.02 ﬁ\ dALquzt:::‘a:r:‘?;or ﬁ @
e PROGRESIVO DMI: equipado con un sistema integrado de desbloqueo en el cabezal del motor. v—
e AUTO+SHORT: versién motor corto para persianas estrechas. —
H Ajuste manual
Progresivo DMI \\\ Iy p:ogtresivo }g@
GAMA DE MOTORES RADIO _
mm mm mm |4 modos de ajuste posibles de los finales de carrera electrénicos:
w7 (7 o o wammm| AUTOMATICO - SEMIAUTOMATICO ALTO - SEMIAUTOMATICO BAJO - MANUAL
N (N N N
RADIO PROGRESIVO DMI Hz.01 2 2 ':E Ajuste automatico de los finales de carrera electronicos. La persiana debe estar equipada con topes altos y
RADIO Hz.02 x X x svamm) 205,
(@ 2
% AUTOSHORT Hz (tubo corto) X . . _ . .
mmuat | Ajuste manual de los finales de carrera electrénicos desde un emisor de radio.
E Hz X X a—
mmuar®| Ajuste manual de los finales de carrera progresivos con una herramienta de ajuste.
A SABER a—
e PROGRESIVO DMI Hz.01: Ajuste manual de los finales de carrera progresivos con una herramienta de ajuste. Equipado con un sistema )
i — | PARADA SOBRE — . —— | POSICION
integrado de desbloqueo. - S0 DETECCION DE HIELO m 0SICIO
e RADIO Hz.02: Ajuste manual de los finales de carrera electrénicos desde un emisor de radio. OBSTACULO INTERMEDIA
e AUTOSHORT Hz: Ajuste automatico de los finales de carrera electrénicos. La persiana debe estar equipada con topes altos y bajos.
Version motor corto para persianas estrechas. .
e E Hz (electrénico): 4 modos de ajuste posibles de los finales de carrera electrénicos desde el emisor. Short TUBO CORTO i DISTENSION RADIO SIMU-Hz

DMI con sistema integrado de desbloqueo en el cabezal del motor.
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DE FUNCIONES DE LOS MOTORES

TENSIONES

CARACTERISTICAS

AJUSTES FINALES
DE CARRERA

FUNCIONES

ACCESORIOS
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MOTORES DE
CORRIENTE CONTINUA MOTORES DE CORRIENTE ALTERNA
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230V~ - 50Hz X X X X X X X X X X X X X X
120V~ - 60Hz X X X X X X X X X X
12VvCC X
24 VCC X X
Gama de pares (Nm) 3a10 15235 3a13 4413 3a13 8450 6 8450 8450 6 8450 8450 602120 602120 402120 402120
@ minimo interior del tubo (mm) 37 47 37 37 37 47 47 47 47 47 47 47 60 60 60 60
Cotas sin motor adaptado min/méx. (mm) 373 621 475/510 475/510 414/485 621/695 387 621/695 157/197 387 521/621 617 758 878 718 704
Sistema integrado de deshloqueo DMI X X X X
Cableado paralelo X x** X X X X X** X X
4 MODOS desde un emisor X
4 MODOS desde un inversor de ajuste especifico
AUTOMATICO X X X
MANUAL desde un emisor X X X
MANUAL PROGRESIVO con herramienta de ajuste X X X X X X X X X
Funcion DISTENSION X X
Posicion intermedia X X X X X
Proteccion contra el hielo X X X X
Deteccion de obtaculos X X X X
Emisores SIMU-Hz / COLOR Multi / TIMER Easy & Multi X X X X X X X
Emisor Hz secuencial / TSA+ x* x* x* x* x* x* x*
Emisor Hz solar X X X X X X X
Emisor contacto seco x* x* x* x* x* x* x*
Compatible con los soportes de los resortes X X X X X X X X X X X X X
Compatible con los cierres X X X X X X X X X X X X X X X X
Topes/Cierres obligatorios X X X

x*: incompatible para los ajustes de final de carrera

x**: 3 motores maximo en paralelo en un inversor




MOTORIZACIONES Y CONTROLES PARA CIERRES INDUSTRIALES Y COMERCIALES

TIPO DE CIERRE TIPO DE MOTORIZACION ALIMENTACION MODELO DE MOTOR PARES DISPONIBLES CONTROL CABLEADO CONTROL RADIO

Inversor a llave y desbloqueo integrado RSA Hz PRO
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MOTORES CENTRALES

CENTRIS | 60, 75, 100, 140
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_ El receptor esta integrado en el motor
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